V /4
BELIMO

Stetiger SuperCap-Linearantrieb

mit Notstellfunktion und erweiterten

Funktionalitaten fiir das Verstellen

von Luftklappen und Schiebern in

haustechnischen Liftungs- und

Klimaanlagen sowie Laboratorien

» Klappengrosse bis ca. 3 m?

- Stellkraft 450 N

« Nennspannung AC/DC 24 V

- Ansteuerung Stetig DC (0)2...10 V

- Stellungsriickmeldung DC 2...10 V

« Hubh6éhe max. 100 mm, einstellbar in
20 mm Schritten

- Auslegungslebensdauer SuperCaps
15 Jahre

Technische Daten

Elektrische Daten

Funktionsdaten

Sicherheit

Technisches Datenblatt SHK24A-SR100

Nennspannung

AC/DC 24 V

Nennspannung Frequenz

50/60 Hz

Funktionsbereich

AC 19.2..28.8V/DC 21.6..28.8 V

Leistungsverbrauch Betrieb

11 W

Leistungsverbrauch Ruhestellung

3w

Leistungsverbrauch Dimensionierung

21 VA

Leistungsverbrauch Dimensionierung

Hinweis

Imax20 A@ 5 ms

Anschluss Speisung / Steuerung

Kabel 1 m, 4 x 0.75 mm?

Parallelbetrieb

Ja (Leistungsdaten beachten)

Stellkraft Motor min. 450 N

Stellsignal Y DCO...10V

Stellsignal Y Hinweis Eingangswiderstand 100 kQ
Arbeitsbereich Y DC2..10V
Stellungsriickmeldung U DC2..10V
Stellungsriickmeldung U Hinweis max. 0.5 mA

Einstellung Notstellposition

0...100%, einstellbar in Schritten von 10%
(POP-Drehknopf auf 0 entspricht Zahnstange
eingefahren)

Uberbriickungszeit (PF)

2s

Gleichlauf

+5%

Laufrichtung Motor

wahlbar mit Schalter

Laufrichtung Hinweis

Y = 0 V: bei Schalter 0 (eingefahren) / 1
(ausgefahren)

Laufrichtung Notstellfunktion

wahlbar mit Schalter 0...100% (eingefahren 0
%)

Handverstellung

Getriebeausrastung mit Drucktaste

Hubhbdhe max. 100 mm, einstellbar in 20 mm Schritten

Hubbegrenzung beidseitig begrenzbar durch mechanische
Anschlage

Laufzeit Motor 120 s/100 mm

Laufzeit Notstellfunktion 35s/100 mm

Laufzeit Notstellfunktion Hinweis <35s @ 0...50°C

Schallleistungspegel Motor 52 dB(A)

Schallleistungspegel Notstellfunktion 61 dB(A)

Schutzklasse IEC/EN Il Schutzkleinspannung

Schutzklasse UL UL Class 2 Supply

Schutzart IEC/EN IP54

Schutzart NEMA/UL

NEMA 2, UL Enclosure Type 2

EMV

CE geméss 2004/108/EG

Zertifizierung IEC/EN

IEC/EN 60730-1 und IEC/EN 60730-2-14

Zertifizierung UL

cULus gemass UL 60730-1A, UL 60730-2-14
und CAN/CSA E60730-1:02

Wirkungsweise Typ 1.AA
Bemessungsstossspannung Speisung/ 0.8 kV
Steuerung

Verschmutzungsgrad der Umgebung 3
Umgebungstemperatur -30...50°C
Lagertemperatur -40...80°C
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SuperCap Linearantrieb, Stetig, AC/DC 24 V, 450 N BEL' l\ﬁG’

Technische Daten

Sicherheitshinweise

Produktmerkmale

Sicherheit

Gewicht

Begriffe

A

Wirkungsweise

Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

Wartung wartungsfrei

Gewicht ca. 1.6 kg

Abkirzungen POP = Power off position / Notstellposition

PF = Power fail delay time / Uberbriickungszeit

Das Gerét darf nicht fir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten
Einsatzbereiches, insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen
Fortbewegungsmitteln zu Luft, verwendet werden.

Aussenanwendung: nur moglich, wenn kein (Meer)wasser, Schnee, Eis,
Sonnenbestrahlung und aggressive Gase direkt auf den Antrieb einwirken und
gewabhrleistet ist, dass sich die Umgebungsbedingungen jederzeit innerhalb der
Grenzwerte geméss Datenblatt bewegen.

Die Installation hat durch autorisiertes Fachpersonal zu erfolgen. Hierbei sind die
gesetzlichen und behdérdlichen Vorschriften einzuhalten.

Das Gerét darf nur im Herstellerwerk ged6ffnet werden. Es enthélt keine durch den
Anwender austauschbare oder reparierbare Teile.

Kabel durfen nicht vom Gerat entfernt werden.

Bei auftretenden Querkréaften sind zwingend die als Zubehor erhaltlichen
Drehsupporte und Kupplungsstlicke zu verwenden. Zudem darf der Antrieb nicht
fest mit der Applikation verschraubt werden, sondern muss tber den Drehsupport
beweglich bleiben (siehe «Installationshinweise»).

Bei Verwendung von Drehsupport und/oder Kupplungsstiick, muss mit
Stellkraftverlusten gerechnet werden.

Falls der Antrieb stark verschmutzter Umgebungsluft ausgesetzt ist, missen
anlagenseitige Vorkehrungen getroffen werden. Staub, Russ usw. kénnen bei
Ubermassiger Ablagerung ein fehlerfreies Ein-und Ausfahren der Zahnstange
verhindern.

Die Getriebeausrasttaste darf bei nicht-horizontaler Montage des Antriebes nur
betéatigt werden, wenn die Zahnstange entlastet ist.

Bei der Bestimmung der benétigten Stellkraft von Luftklappen und Schiebern
mussen die Angaben der Hersteller (Querschnitt, Bauart, Einbauort) sowie die
lufttechnischen Bedingungen beachtet werden.

Das Gerat enthalt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als
Haushaltsmull entsorgt werden. Die 6rtliche und aktuell glltige Gesetzgebung ist zu
beachten.

Der Antrieb bringt die Klappe unter gleichzeitigem Laden der integrierten
Kondensatoren in die gewlinschte Betriebsstellung. Durch Unterbrechen der
Speisespannung wird die Klappe mittels gespeicherter, elektrischer Energie in die
Notstellposition (POP) zuriickgedreht.

Der Antrieb wird mit einem Normstellsignal DC 0...10 V angesteuert und fahrt auf die
vom Stellsignal vorgegebene Stellung. Die Messspannung U dient zur elektrischen
Anzeige der Klappenstellung 0...100%.
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SHK24A-SR100

Produktmerkmale
Vorladezeit (Start up)

[d] = Spannungsunterbruch in Tagen
[s] = Vorladezeit in Sekunden

Auslieferzustand (Kondensatoren)

Direktmontage
Handverstellung

Hohe Funktionssicherheit
Hubrichtungsschalter

Drehknopf Notstellposition (POP)
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SuperCap Linearantrieb, Stetig, AC/DC 24 V, 450 N BEL' Mo®

Die Kondensator-Antriebe benétigen eine Vorladezeit. In dieser Zeit werden die
Kondensatoren auf ein nutzbares Spannungsniveau geladen. Damit ist sichergestellt,
dass im Falle eines Spannungsunterbruchs der Antrieb jederzeit aus seiner aktuellen
Position in die eingestellte Notstellposition (POP) fahren kann.

Die Dauer der Vorladezeit hangt massgeblich von folgenden Faktoren ab:

— Dauer der Spannungsunterbrechung

— PF delay time (Uberbriickungszeit)

Typische Vorladezeit

30 30

[s] [s]

25 25

20 20
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10 / 10
5 5
0 0

0 2 4 6 8 10 [d] 12
[d]
0 1 2 210
[s] 6 9 11 16 20

Der Antrieb ist nach erfolgter Werksauslieferung vollstandig entladen, deshalb bendtigt
der Antrieb flir die erste Inbetriebnahme ca. 20 s Vorladezeit, um die Kondensatoren
auf das erforderliche Spannungsniveau zu bringen.

Der Antrieb kann mit den beigelegten Schrauben direkt mit der Applikation verbunden
werden. Die Ankopplung des Zahnstangenkopfes an den beweglichen Teil der
IGftungstechnischen Applikation erfolgt montageseitig individuell oder mit dem dafur
vorgesehenen Kupplungsstiick Z-KS1.

Handverstellung mit Drucktaste méglich - temporéar. Getriebeausrastung und
Entkopplung des Antriebs solange die Taste gedrlckt wird.

Der Antrieb ist Uiberlastsicher, benétigt keine Endschalter und bleibt am Anschlag
automatisch stehen.

Qﬂ V=0V G| o
0 Y=10V

Der Hubrichtungsschalter verandert bei Betétigung die Laufrichtung im ordentlichen
Betrieb.

Der Hubrichtungsschalter hat keinen Einfluss auf die eingestellte Notstellposition
(POP).

Mit dem Drehknopf «Notstellposition» kann die gewtinschte Notstellposition (POP)
eingestellt werden. Der POP-Bereich bezieht sich immer auf die maximale Hubhdéhe
des Antriebes.

Bei einem Spannungsunterbruch fahrt der Antrieb, unter Berticksichtigung der ab
Werk eingestellten Uberbriickungszeit (PF) von 2 s, in die gewéhlte Notstellposition.
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SHK24A-SR100

Zubehor

Mechanisches Zubehor

Elektrische Installation

SuperCap Linearantrieb, Stetig, AC/DC 24 V, 450 N
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Beschreibung Typ

Anschlagset fir SH.. Z-AS1
Drehsupport zur Kompensation von Querkraften Z-DSH
Kupplungsstiick M8 fiir SH, Stahl verzinkt Z-KS1

Hinweise

* Anschluss Uber Sicherheitstransformator.

A

 Parallelanschluss weiterer Antriebe mdglich. Leistungsdaten beachten.

Anschlussschemas

AC/DC 24 V, stetig

1l ~
- +
Y—--DC(0)2...10V
I—U—P—DCZ...10V
T
1235 Kabelfarben:
2 =rot
3 = weiss
5 = orange
Parallelbetrieb
Ux

| A A

___w_|_<.<

A
3

Hinweise
* Es kénnen maximal acht Antriebe

R | R |

1 2 5 1 2 5 parallel angeschlossen werden.
— H o ) q:t:t:b + Parallelbetrieb ist nur auf

L L |- I getrennten Achsen erlaubt.

« Bei Parallelbetrieb dringend
Leistungsdaten beachten.
Leitungslangen
Cc

l ~ Y U A = Antrieb

) ) C = Kontrolleinheit (Steuereinheit)
L L1 = Anschlusskabel des Antriebs
2 L2 = Kundenkabel
L2 Lot =L1+ L Ltot = maximale Leitungslénge
@ 0 O L gslang
? L~ AC DC
( X L, 0.75mm2 | <30m | <5m Hinweis:
100mm2 | <a0m |m Be|_mehre_ren parallel_ geschalteten
> Antrieben, ist die maximale
1.2 35 1.50mm2 | <70m | <f2m Leitungslange durch die Anzahl der
A 250mm2 | <100m | <20m Antriebe zu dividieren.
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SHK24A-SR100 SuperCap Linearantrieb, Stetig, AC/DC 24 V, 450 N

Elektrische Installation

N L
AC 230"
| C
Acoay L Y U A = Antrieb
b d S C = Kontrolleinheit (Steuereinheit)
[—l L1 = Anschlusskabel des Antriebs
© J E Hinweis:
C D }'—1 Werden Speisung und Datenleitung
separat gefiihrt, gelten keine
1.2 35 besonderen Einschrankungen fur die
A Installation.

Anzeige- und Bedienelemente
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POP-Knopf

Q0000

Ausrasttaste

(keine Funktion)

Hubrichtungsschalter
Abdeckung POP-Knopf

Skala fiir manuelle Einstellung

LED-Anzeige

o griin

Bedeutung / Funktion

Ein

Betrieb i.0 / ohne Fehler

Blinkend

POP-Funktion aktiv

Aus

—nicht in Betrieb
— Vorladezeit SuperCap
— Stdérung SuperCap

Einstellung der Notstellposition (POP)
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SuperCap Linearantrieb, Stetig, AC/DC 24 V, 450 N BEL' '\16@

Installationshinweise

A

Hinweise

» Bei Verwendung von Drehsupport und/oder Kupplungsstiick muss mit
Stellkraftverlusten gerechnet werden.

Applikationen ohne Querkréafte

Applikationen mit Querkréaften

Direktes Verschrauben des Linearantriebs auf dem Gehause an drei Punkten.
Anschliessend Befestigung des Zahnstangenkopfes am beweglichen Teil der
lGftungstechnischen Applikation (z.B. Klappe oder Schieber).

Verbinden des Kupplungsstiicks mit Innengewinde (Z-KS1) mit dem Zahnstangenkopf.
Verschrauben des Drehsupports (Z-DS1) auf der liftungstechnischen Applikation.
Anschliessend wird der Linearantrieb mit beigelegter Schraube mit dem zuvor
montierten Drehsupport verschraubt. Danach wird das Kupplungsstiick, das auf dem
Zahnstangenkopf montiert ist, mit dem beweglichen Teil der Itftungstechnischen
Applikation (z.B. Klappe oder Schieber) verbunden.

Mit dem Drehsupport und/oder Kupplungsstiick kénnen die Querkréafte begrenzt
kompensiert werden. Der maximal zuléssige Schwenkwinkel von Drehsupport und
Kupplungssttck betragt seitlich und in der Héhe je 10°.

Hubbegrenzung Bei Verwendung der Hubbegrenzung an der Zahnstange kann der Arbeitsbereich auf
dieser Seite der Zahnstange erst ab 20 mm Ausfahrlange genutzt werden.
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